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La Pon�ficia Universidad 

Católica del Perú (PUCP) ha 

sido ganadora de la subven-

ción del FINCyT- CONCYTEC 

por medio del concurso de 

Equipamiento Cien(fico 

para Laboratorios 2013. 

Tres fueron los beneficia-

dos: Laboratorio Interdisci-

plinario de Inves�gación en 

el Registro, Diagnós�co y 

Conservación del Patrimo-

nio; Laboratorio de Inves�-

gación en Biomecánica y 

Robó�ca Aplicada; y Radio-

ciencia; los cuales, además 

de ac�vidades de �po aca-

démico, desarrollan tam-

bién ac�vidades y servicios 

de inves�gación con apor-

tes propios o de en�dades 

externas. El obje�vo del 

financiamiento que FINCyT 

otorga para la adquisición 

de equipos, se caracteriza 

por el impacto del la inver-

sión para impulsar áreas de 

inves�gación, se espera que 

los equipos a adquirir que 

los equipos a adquirir no 

solo desarrollen estudios y 

capacidades al interior de la 

universidad, sino que a tra-

vés del proyecto, la PUCP 

sea capaz de contribuir a 

generar esas capacidades y 

estudios con otras ins�tu-

ciones o en�dades externas 

a la universidad. Se pro-

mueve que los tres labora-

torios favorecidos tengan la 

capacidad y las condiciones 

suficientes para lograr que 

los equipos instalados den 

lugar a nuevos proyectos 

interdisciplinarios e interi-

ns�tucionales, involucrando 

a diferentes actores del 

escenario cien(fico del país. 

Asimismo, se busca que 

esta inversión tenga un 

alcance de beneficio cien(-

fico a nivel nacional. 

Presentación 

Proyectos financiados 

por Fondo para la In-

novación, Ciencia y 

Tecnología – FINCyT, a 

través del Concurso de 

Proyectos de Equipa-

miento Cien"fico 

(Concurso N° 01 

FINCyT – EC 2013) 

Equipamiento Científico de 

Laboratorios Financiados por FINCyT 

T a l l e r  d e  L a n z a m i e n t o  



El laboratorio permi�rá am-

pliar el campo de inves�gación 

en el análisis de la biomecánica 

del movimiento para la rehabi-

litación =sica, el estudio de la 

biomecánica depor�va de alta 

exigencia y la ergonomía del 

trabajo, así como desarrollar 

simuladores de entrenamiento 

y entretenimiento.  

Por otro lado, se podrá realizar 

la validación experimental de 

nuevos materiales y  nuevos 

modelos de  simulación para 

implantes y prótesis. Los equi-

pos implementados en el labo-

ratorio también permi�rán 

desarrollar nuevas tecnologías 

en diferentes campos como 

procesos de manufactura auto-

ma�zada, sistemas de estabili-

zación, entre otros afines. 

Acciones de Implementación 

Información General 

El Robot Hexápodo Giratorio, en conjunto con los equipos 

disponibles en la PUCP, permite un mejor análisis de la mecá-

nica del movimiento en seis grados de libertad, incluyendo 

rotación completa respecto de un eje ver�cal, lo que permite 

ampliar las capacidades para estudiar  

aplicaciones biomecánicas de gran complejidad (movimiento 

cervical, de rodilla, de tobillo, de cadera y desplazamientos 

con trayectorias exigentes para el cuerpo humano en general).  

 

Asimismo, también  se podrán aplicar condiciones de carga 

con movimientos complejos para el desarrollo de simuladores 

de entretenimiento (juegos mecánicos), entrenamiento 

(pilotos) y condiciones de ensayo bajo carga combinada 

(flexión y torsión). 

“...ampliar el campo de 

inves�gación en el análisis de 

la biomecánica del movimiento 

para la rehabilitación �sica, el 

estudio de la biomecánica 

depor�va de alta exigencia y la 

ergonomía del trabajo…” 
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1 Robot hexápodo tipo plataforma  
(Robot hexápodo giratorio).  

Imagen referencial 

En la Máquina de Ensayos Electrodinámicos para Fa�ga 

es posible realizar el análisis biomecánico de tejidos 

blandos y duros (implantes y prótesis), así como varios 

componentes del aparato locomotor (prótesis) en un 

rango de fuerza establecido, caracterizando propiedades 

mecánicas mediante ensayos muy especializados para 

esta aplicación. 

02 plataformas de fuerza modular digital 
para analizar  la fuerza en la planta del pie 

durante la marcha 
(Plataforma de fuerza modular). 

Imagen referencial 

Laboratorio 1: Laboratorio de Biomecánica y Robótica 

Aplicada 
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ca y control, mecánica compu-

tacional para simulación numé-

rica y entornos virtuales en 

diversas aplicaciones industria-

les. Asimismo, en estudios para 

el tratamiento y prevención de 

la discapacidad motora.  

 

 

Los servicios que el laboratorio 

puede ofrecer están orienta-

dos para los estudios en el área 

de biomecánica (músculo es-

quelé�co) para la salud, robó�-

“Los servicios que el 

laboratorio puede ofrecer 

están orientados para los 

estudios en el área de 

biomecánica …” 

La Plataforma de Fuerza Modular cuenta con un soBwa-

re especializado para el análisis de la marcha, lo que 

permite estudiar caracterís�cas complejas de la biome-

cánica a niveles más especializados y prác�cos para la 

inves�gación con aplicaciones en rehabilitación =sica y 

depor�va, así como en aplicaciones para incrementar el 

rendimiento de depor�stas y atletas según disciplina. 

Este equipo se complementa con el sistema VICON de 

captura de movimiento tridimensional disponible en la 

PUCP. 

01 Electrodynamic fatigue test machines  
(Máquina de ensayos electrodinámicos 

para fatigarobot hexápodo giratorio)  
Imagen referencial 
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La adquisición y uso de los 

equipos fortalecerán las tres 

principales áreas de inves�ga-

ción del INRAS. Por un lado, en 

radioastronomía se tendrá la 

capacidad para realizar inves�-

gaciones observacionales en 

astro=sica y radiociencia de 

espacio profundo, lo que 

desembocará en diversos ex-

perimentos cien(ficos, entre 

los que se destaca la interfero-

metría de larga base (VLBI).  

En el área de Perú-Magneto, 

que busca la predicción de 

sismos, se mejorará el procesa-

miento y almacenaje de data 

de nuestros magnetómetros, 

se tendrá la capacidad técnica 

para la expansión de la red y se 

obtendrán mejores equipos de 

cómputo para la administra-

ción y desarrollo del soBware. 

Finalmente, en el área de saté-

lites, se obtendrá capacidad 

propia para el control de la 

respuesta espectral de nuestra 

cámara de pruebas de y se 

mejorará nuestra capacidad de 

rastreo de satélites y la recep-

ción de sus señales. 

Acciones de Implementación 

Información General 

En Radioastronomía, se realizará el procesamiento 

espectral de señales con amplios anchos de banda en 

rangos de frecuencia hasta varios GHz, gracias al 

módulo de radioastronomía y varios amplificadores 

de bajo ruido, así como otros sistemas para radioas-

tronomía. Sobre este marco se implementará un 

radio observatorio de amplias capacidades, que per-

mi�rá realizar experimentos de radiociencia con va-

rias en�dades, así como observaciones de VLBI, don-

de un reloj atómico como el solicitado es un requeri-

miento.   

“La adquisición y uso de los 

equipos fortalecerán las tres 

principales áreas de 

inves�gación del INRAS.” 
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En el proyecto Perú-Magneto, para la predicción de 

sismos, se fortalecerán las inves�gaciones sobre las 

consideraciones de magnitud en los eventos sísmi-

cos, gracias a la capacidad de análisis espectral por 

hardware y las altas velocidades de procesamiento 

de FPGAs. Asimismo, una estación de trabajo de alta 

performance permi�rá mejorar el soBware de detec-

ción de precursores EM de sismos. La data de los 

magnetómetros será recopilada en arreglos RAID de 

alta capacidad, con  rápido acceso y posibilidad trans-

ferencia directa entre equipos. 

El futuro radiotelescopio RT-20 del INRAS PUCP, 
en proceso final de diseño por el  
laboratorio INACOM, de la PUCP. 

Magnetómetro del INRAS – PUCP, instru-
mento que mide las variaciones locales 

del campo magnético, instrumento princi-
pal del proyecto PERÚ-MAGNETO   

Laboratorio 2: Radiociencia 
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Los servicios que el laboratorio puede ofrecer son los siguientes: 

“...los receptores de amplio 

rango de frecuencia 

potencian nuestra 

capacidad de recepción de 

señales satelitales.” 

En el área de satélites, el equipo modular solicitado per-

mite mejorar el control  espectral de nuestra  

máquina de vibración, la lectura certera de aceleróme-

tros digitales, la rápida toma de datos de ciertas señales 

analógicas y el control de la oscilación de la máquina. 

Asimismo, los receptores de amplio rango de frecuencia 

potencian nuestra capacidad de recepción de señales 

satelitales. 

Imagen de los primeros satélites del 
Perú, PUCP-SAT-1 y Pocket-PUCP, dise-
ñados, construidos y probados entera-

mente en el INRAS – PUCP 

CONTRATO:           

127 FINCyT-ECL-2014  
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Dr. Jorge  Heraud 
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El Laboratorio de Inves�gación 

en el Registro, Diagnós�co y 

Conservación del Patrimonio -  

NDE/SHM PUCP tomará el 

liderazgo a nivel nacional en el 

uso de tecnologías modernas 

para la evaluación del patrimo-

nio histórico y arqueológico. 

Las tecnologías no destruc�vas 

que formarán parte de este 

equipamiento servirán como 

herramienta para la conserva-

ción de estas construcciones 

respetando la importancia de 

los aspectos arquitectónicos e 

históricos que poseen. Por otro 

lado, la implementación de 

estas tecnologías permi�rá 

realizar estudios más detalla-

dos y la incursión de la inves�-

gación tradicional en ingeniería 

civil en otros campos vincula-

dos a la conservación del patri-

monio.  

Acciones de Implementación 

Información General 

El georadar tendrá aplicaciones en el campo 

de  

arqueología e ingeniería estructural de edifi-

caciones patrimoniales.  

El uso de este equipo permi�rá iden�ficar 

objetos enterrados sin necesidad de realizar 

alguna excavación innecesaria que pueda 

dañar su estructura. Por otro lado, será 

posible determinar las condiciones de fun-

dación de la estructura que se estudia.  “...tomará el liderazgo a 

nivel nacional en el uso de 

tecnologías modernas para 

la evaluación del patrimonio 

histórico y arqueológico.” 
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El escáner láser se empleará como una herra-

mienta de diagnós�co estructural de construc-

ciones patrimoniales. La información obtenida a 

través de este equipo servirá para la reconstruc-

ción y actualización 3D de estas construcciones 

así como para la generación de modelos sólidos 

empleados en análisis numérico avanzado. 

El georadar permitirá determinar las condiciones del 
suelo así como identificar objetos enterrados sin la 

necesidad de excavaciones innecesarias. 

A partir del uso de sistemas ópticos (escáner 
láser 3D y drones) será posible un levanta-

miento geométrico del estado actual de cons-
trucciones patrimoniales con mayor precisión. 

Laboratorio 3: Laboratorio de Investigación en el Re-

gistro, Diagnóstico y Conservación del Patrimonio - 

NDE/SHM PUCP 



estudio de construcciones exis-

tentes. Los estudios específicos 

consisten en registro digital, 

reconstrucción y actualización de 

modelos sólidos, levantamiento 

geométrico, diagnós�co y moni-

toreo del estado actual, estudios 

Los servicios de inves�gación 

aplicada que se pueden ofrecer 

a las en�dades públicas y pri-

vadas involucran todo los as-

pectos relacionados al diagnós-

�co estructural y aplicación de 

técnicas no destruc�vas para el 

de geo=sica para determinar 

condiciones de fundación y 

análisis de la respuesta sísmica 

de edificaciones históricas. 

El sistema de vuelo no tripulado (conjunto de 

drones) permi�rá un registro geométrico más 

detallado de los complejos arqueológicos. La 

información que se puede obtener comprende 

levantamientos rápidos de la ubicación, condi-

ciones estructurales y geométricas de los si�os 

de estudio.  

Se logrará un registro, reconstrucción y 
actualización 3D más veloz de comple-

jos arqueológicos y construcciones patri-
moniales mediante la aplicación de sis-
temas ópticos (escáner láser 3D y dro-

nes). 

El sistema de adquisición es una herra-

mienta que complementa a los transduc-

tores de aceleración y deformación dispo-

nibles en el laboratorio y que conjunta-

mente con ellos sirve para determinar el 

comportamiento estructural de construc-

ciones patrimoniales. La implementación 

de este sistema permi�rá también realizar 

trabajos de monitoreo con�nuo para eva-

luar el cambio del comportamiento es-

tructural y el efecto de transcurso del 

�empo y la acción de fenómenos natura-

les o antropogénicos.  

Mediante la aplicación de tecnologías novedosas (sistemas ópticos y de adquisición para 
monitoreo) es posible determinar el comportamiento real y estado actual de construccio-
nes patrimoniales. Esta información se complementará con análisis numérico avanzado 

para un estudio más detallado. 
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