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MODELAMIENTO ELECTRICO DEL ALTAVOZ

Con el fin de realizar el estudio analitico del sistema se modela eléctricamente el altavoz:

MEDICION DE PARAMETROS VS DESPLAZAMIENTO DEL CONO

En el diseno de altavoces es importante conocer como varian los parametros del altavoz vs. el des-
plazamiento del cono, este comportamiento puede ser optimizado variando la geometria del circuito
magnético.

Con lo anterior vy las conocidas ecuaciones deducidas por el Dr. Richard Small, es posible calcular
todos los parametros electro — mecano - acusticos lineales de un altavoz.

A continuacion se muestra el montaje original del método axial asi como los resultados obtenidos
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